
前回のPCM値

増加方向の予測変化単位量

減少方向の予測変化単位量

増加方向の予測変化量 =
増加方向の予測変化単位量×3.5

減少方向の予測変化量 =
減少方向の予測変化単位量×3.5

今回のPCM入力値がこの範囲ならば、
次回の予測変化単位量は
より小さな小さな小さな小さな値に更新される
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